油动遥控越野车的差速油的针对性调整
赛道布满车辙
Buggy：先尝试把中差速换成比较稀的油(3,000-5,000wt)，如果车子在颠簸的弯角出弯的时候，左右摇摆，那尝试换更稀的前差速(3,000-4000wt)。
Truck：原理跟Buggy相同，但是前差速(7,000wt)，中差速(7,000-15,000wt)。

赛道又松又平
Buggy和Truggy：我发现最佳的增加抓地力的方法是让后差速更浓一点(3,000-5,000wt)。

赛道松，布满车辙
Buggy：一个很平均的设定会适用，前 5,000wt， 中 5,000wt， 后 3,000-5,000wt。
Truck：更稀的前差速(7,000wt)和中差速(10,000wt)。

赛道是细实土(Blue groove)
Buggy：多数时候我会把前差速设定在5,000-7,000wt，中差速7,000-10,000wt。
Truck：在细实土上，大多数车子在保持油门入弯时都会表现得比较好，因为这是重量会转移到前轮。但是出弯的转向就比较差。所以，我们要牺牲一点如弯的转向，来增加出弯的转向和加速表现，因此更浓的前、中差速会比较好，前20,000wt、中30,000-50,000wt。





图：Blue groove是在美洲常见的一种细土，压实之后比较硬，而表面棕褐色的土粉被轮胎刮走之后，会出现青色的痕迹，所以叫做"蓝色沟槽"。很适合于跑电Buggy
赛道是细实土，布满车辙
Buggy：我通常会只把中差速调稀一点，但不要太稀(5,000wt)。
Truck：因为大多数卡车轮胎宽、车子也宽，通过颠簸时候操控仍然良好，所以我不会改变平滑的细实土路面的设定。

我想要更多的入弯转向
Buggy：更稀的前差速(3,000wt)和后差速(1,000wt)。
Truck：更稀的前差速(5,000-7,000wt)和后差速(1,000-2,000wt)。

我想要更多的出弯转向
Buggy：更浓的前差速(5,000-10,000wt)。
Truck：更浓的前差速(10,000-20,000wt)。

我想要更强的出弯加速
Buggy：更浓的中差速(7,000-10,000wt)。
Truck：更浓的中差速(20,000-50,000wt)。

我想车子更好的通过很烂的路段
Buggy：更稀的中差速(3,000-4,000wt)，及更稀的前差速(3,000wt)。
Truck：更稀的中差速(7,000-10,000wt)，及更稀的前差速(5,000-7,000wt)。

